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Erreurs de représentativite

ll’lobs # Iumod(S)

Perturbent I’1dentification de 1’€tat (s) a partir de m observations (1, ;)

Cas linéaire : ILli — .[ A) rl' rvmi,i¢ rmod,i

Exemples
- émission de traceur / mesures de concentration
- ¢tat lin€arisé de I’atmosphere / mesures de p, 7, V'
- ¢tat ¢lectrique du cerveau / potentiels EEG...



Loi statistique d’erreur de mesures linéaires 1(s)
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Conception de ’expérience numérique

1) Symétrie observation/modéle %Obs(umo )= Pﬁ'moguobs)

fixer u, (s)revient a fixer I’état

2) Etat a information minimale

%M(ﬁobs) etnon P (i, ) sauf:s=23 /’Li%



L’expérience numérique 10° hCPU

—> ° ° ° °
s : source constante, u: concentrations du panache quasi-stationnaire

Vent faiblement turbulent Pseudor¢alité, Gerris DNS Modge¢le, Gerris moyen

- nul en moyenne
- 3xpériodique
- 100 000 UT— 150 000 hCPU

Traceur O

- Schmidt =10
- décroissance 5% par UT
- 100 000 UT— 150 000 hCPU

parllache = panache adjpint

- 32x32x32 ou 64x64x64 Hopsr Moo vees By Ko



Calculs pour des sources ponctuelles p

Gerris turbulent

L), B2(p),...... WO(p)

1 vecteur mesure par 20 UT
pendant 20 000 UT
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Calculs pour des sources ponctuelles p

Gerris turbulent

L), B2(p),...... WO(p)

1 vecteur mesure par 20 UT
pendant 20 000 UT

Gerris moyen
visibilite ¢ du réseau

niveau 1

CPU=0

0.70
- 0.62
=055
- 0.47
- 0.39
- 0.32
- 0.24

- 0.16

I0.0S
0.01




Résultats sources ponctuelles, 10 capteurs

é¢tats d’information non minimale
( ) 32x32x32

k=6,3 k=9,9 k=14,9

yevey

0° 90° 180°
1

0,1,
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Calculs pour les états associés d’information minimale

niveau 1

]

- 0.50

1.00
0.75

- 0.25

- 0.00

--0.25

-0.50

-0.75

-1.00

Etat analogue de chaque source
ponctuelle (méme u_ )

CPU=0
Dispersion flux turbulent

20 000UT — 60 000 hCPU
par source en 64x64x64

/'_[1(*9)9 ﬁ;(s)a' seeey ﬁ;OOO(S)



Etats correspondants d’information minimale

32x32x%32

k=247

0° 90° 180°
1.~
X
0,1 \_\R
0,01 \\

10 capteurs
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Etats correspondants d’information minimale

10 capteurs

64x64%64
(32x32x32)

0° 90° 180°

0,11

0,01

k=40,5
46,3




20 capteurs

32x32%32
ponctuelle minimale
analogue
| =12,6 | =267
0° 90° 180° 0° 90°
1
0,11
0,01

0,001




40 capteurs

ponctuelle

OO

k=31,6

90° 180°

0,11
0,01

0,001

32x32%32
minimale
analogue .
k=50,7
0° 90°
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Une loi d’agitation thermique, Boltzmann

}%{Obs (Z_/Zmod) — €

-k sin?@

constante energie

\

}%[Obs (Zj[mod) — €

E‘ﬂ sin’g-
T

temperature
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Les erreurs de représentativité :
1)dépendent des observations ef non d’une source réelle hypothetique

2)sont caractérisées par un seul parametre si est réalisé un
équilibre thermique de nature a déterminer
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